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Autonome Fahrsysteme zahlen zu den bedeutendsten
disruptiven Technologien der Gegenwart. Diese Forschungs-
arbeit widmet sich dem ethischen Diskurs spezifischer
unvermeidbarer Unfallszenarien, welche die ethische
Gestaltung von Unfallalgorithmen fokussieren. Ausgehend
von einer Kritik bestehender Ansatze wird ein alternativer
Zugang entwickelt, der praktische Kontextfaktoren,
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entscheidungstheoretische Parameter und metaethische
Argumente integriert. Der skizzierte risikoethische Entwurf
legt normative Implikationen fir bis dato ungeklarte
ethische Fragen frei. Auf Basis einer schwach deontolo-
gischen Risikoethik werden schliellich die Zumutbarkeit
und Fairness reziproker Risikotibertragung als Grenz-
kriterien einer koharenten Risikopraxis begriindet.
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Self-driving vehicles are one of today’s most significant
disruptive technologies. This research is dedicated to the
ethical discourse of specific unavoidable accident scenarios,
addressing the ethical design of crash algorithms. Building
on a critique of existing approaches, an alternative
perspective is outlined which integrates contextual factors,
decision-theoretical parameters,and metaethical arguments.

Unfallalgorithmen

Eine risikoethische Auseinandersetzung mit moralischen
Dilemma-Strukturen im Kontext des autonomen Fahrens
By Vanessa Schaffner

2024, 430 pp., pb., € 99.00

ISBN 978-3-495-99203-6

(Ethics, Law and Al, vol. 2)

in German

nomos-shop.de/isbn/978-3-495-99203-6

It utilises concepts from ethics of risk in order to emphasize
normative implications for previously unresolved ethical
questions. Finally, drawing upon a deontological framework
from ethics of risk, the reasonableness and fairness of
reciprocal risk imposition are justified as central criteria of
a coherent risk practice.
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